[ ST. 01.00.00

Roboty rozbiorkowe

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

ST - 01.00.00

ROBOTY ROZBIORKOWE



[ ST. 01.00.00 | Roboty rozbiérkowe 2]

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t przygotowawczych zwigzanych z zadaniem inwestycyjnym p.n.:

" Remont siedzisk trybun stadionu sportowego przy ul. Olimpijskiej w Boguszowie-
Gorcach ".

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t objetych projektem wskazanym w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych
z rozbidrkami, istniejgcych elementdw budynku wymienionych w dokumentacji projektowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w ST - 00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”

1.5. Ogélne wymagania dotyczgce robot

Ogo6lne wymagania dotyczace rob6t podano w ST — 00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”
2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow

Ogo6lne wymagania dotyczgce materialéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST —
00.00.00 ,,Wymagania og6lne” .
3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogo6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST - 00.00.00. ,,Wymagania og6lne”.
3.2. Sprzet do rozbiorki

Do wykonania rob6t zwigzanych z rozbidrkg elementéw drdg i elementéw j.w. moze by¢
wykorzystany sprzet podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:
— ladowarki,
— zurawie samochodowe,
— samochody ci¢zarowe,
— mloty mechaniczne.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST - 00.00.00. ,,Wymagania ogélne”.
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4.2. Transport materialéw z rozbiorki

Materiat z rozbiérki mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania roboét
Ogolne zasady wykonania robdt podano w ST - 00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”.
5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty rozbidrkowe elementoéw obiektow obejmuja usunigcie z terenu budowy wszystkich
elementéw wymienionych w dokumentacji projektowej, zgodnie z dokumentacja projektowa,
SST lub wskazanych przez Inzyniera.

Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i
rozbiérkowej, Inzynier moze poleci¢ Wykonawcy sporzadzenie takiej dokumentacji.

Roboty rozbidérkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie lub recznie w sposdb okreslony w ST
lub przez Inzyniera.

Elementy i materialy z rozbidérki stajg si¢ wlasnoscig Wykonawcy, powinny by¢ usunigte
z terenu budowy.

Materialy z rozbioérki podlegajg utylizacji na koszt Wykonawcy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoS$ci roboét
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST - 00.00.00. ,,Wymagania ogélne”.
6.2. Kontrola jako$ci roboét rozbiérkowych

Kontrola jakos$ci robét polega na wizualnej ocenie kompletno$ci wykonanych robét
rozbiérkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do
powtérnego wykorzystania.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru roboét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST - 00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”.
7.2. Jednostka obmiarowa
Catos¢ robot wynikajaca z dokumentacji projektowej i STWiOR.
Wynagrodzenie ma charakter ryczattowy.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST - 00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnoSci

Ogo6lne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST - 00.00.00. ,,Wymagania
ogllne.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Wynagrodzenie ma charakter ryczattowy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie dotyczy.



